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 Кафедра инженерной и компьютерной графики.

                   Эпюр№4.
Построить проекции линий пересечения m и n( иначе:линий перехода) двух - трёх поверхностей вращения.

( с осью вращения i,

( с осью вращения j,

( с осью вращения u.

Оси 2-поверхностей пересекаются и лежат в плоскости ( , параллельной фронтальной плоскости проекции (2 ((((( ) и отстоящей от неё на расстоянии d,ось третьей поверхности является проецирующей прямой и задаётся координатами следа(точки пересечения с плоскостью проекций либо П1 , либо П2 , либо П3).

Обозначим эту точку буквой Q.

      Круговой конус задаётся радиусом окружности, с центром в точке P или в точке Q и конусностью К(отношение диаметра к высоте для неусеченного конуса,и отношение разности диаметра к высоте -  для усечённого конуса).Цилиндр и конуса считаются поверхностями с бесконечными образующими и задаются очерковыми линиями.

      На эпюре следует выполнить не менее двух проекций тел вращения с построенными проекциями  линий перехода, поверхности считать непрозрачными,учесть видимостьлиний и сохранить линии построения.На чистом поле эпюра указать способы,которые проименялись при построении линий пересечения.

( - угол наклона оси i к плоскости П1,считая от положителного наравления оси Ох (против часовой стрелки).

( - угол наклона оси j к плоскости П1,считая от положения

Р – точка пересечения осей i и j,задана своими координатами.

    (()P ( i(j
На эпюре обозначте соответствующими буквами с индексами проекций,поверхностей,линий,точек.

Варианты заданий  заданы в таблице 1.
Таблица 1.
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     P
     Q
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Цилиндр

R=30
Цилиндр

R=30
Полусфера

R=50
70
90
135
50:70:90
135:70:0


Цилиндр

R=30
Цилиндр

R=30
Полусфера

R=50
70
60
135
50:70:90
140:70:0


Цилиндр

R=30
Цилиндр

R=20
Полусфера

R=50
70
90
135
50:70:90
140:70:0


Цилиндр

R=20
Цилиндр

R=30
Полусфера

R=50
70
90
135
50:70:90
140:60:0


Конус

R=20
Цилиндр

R=30
Полусфера

R=50
70
90
135
50:70:90
135:70:0
1:3

